
 SONDAGGIO ‹

Telecamere endorali
Sondaggio su 210 responder

Il presente sondaggio ha solo valore informativo e rappresenta una manifestazione di opinioni degli iscritti al portale Infodent.it

5

Qual è per Lei il principale uso di una 
telecamera?

Comunicativo con il paziente 	 172 	 82%

Diagnostico (con grande qualità di immagini) 	     38	 18%

Ritiene importante salvare le immagini di un 
data base (nella stessa cartella
paziente con immagini radiografiche etc)?

Si 	 176 	 84%

No	    34	 16%

Qual è il prezzo massimo che è disposto a 
pagare per una telecamera?

1.200	 138 	 66%

1.500	     54	 26%

1.800	     18	   8%

È fondamentale per Lei una connessione 
wi-fi o preferisce una connessione USB?

USB	    91	 43%

Wi-fi	 119	 57%

82

84

18

16

COMUNICATIVO

SI

8
1.800

26
1.500

66
1.200

DIAGNOSTICO

NO

57 43WI-FI USB

Alta Tecnologia a vostra disposizione

Il CENTRO FRESATORI DENTALI CAD CAM srl 
è un’azienda certificata Iso 9001/2008 che 
utilizza al meglio le sistematiche Cad Cam per 
la produzione di manufatti protesici di alta preci-
sione e qualità. 
L’azienda mette a disposizione nuove tecnologie 
utili a ridurre tempi e costi delle lavorazioni e dei 

protocolli di esecuzione e garantire un risultato 
analizzato e progettato per ogni caso specifico. 

Il futuro è ciò che spinge il CFD ad affrontare le 
sfide che il mercato pone con un fine che rap-
presenta il faro dellla nostra attività: 
LA SODDISFAZIONE DEL PAZIENTE.

CENTRO FRESATORI 
DENTALI ROMA CAD CAM

Via Gigi Chessa 464/466 - 00125 Roma

Tel: 0694367781 e 0694367780

Numero Verde: 800864620

www.centrofresatoridentaliroma.com

Fotografa il QRCODE 

e vai direttamente 

al sito web 
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› APPROFONDIMENTI

Telecamera Gendex GXC-300

Con l’introduzione della nuova 
leggerissima camera per uso 
intraorale GXC-300, Gendex 
continua la lunga tradizione 
che la vede fornire ai profes-
sionisti dentali apparecchia-
ture per imaging allo stato 
dell'arte. 
La telecamera GXC-300, che 

combina le più moderne tec-
nologie video, è uno strumento 
eccezionale per l'educazione 
ed il miglioramento della co-
municazione con il paziente. 

Un potente strumento  a tutto 
vantaggio di una maggiore 
comprensione ed accettazione 

del piano di trattamento non-
ché maggiore collaborazione 
del paziente durante la sua 
esecuzione.

Massima portabilità
• �Collegamento diretto ad alta 

velocità alla porta USB del 
PC senza necessità di do-
cking station

• �Manipolo leggero ed ergo-
nomico. Cablaggio ridotto al 
minimo per un agevole uso

• �Facile da scollegare per il 
trasferimento rapido ad altra 
postazione

Tecnologia avanzata
• �Elimina praticamente ogni 

distorsione dell'immagine 
grazie ad un’ottica diretta 
(true optics) 

• �Pulsante scorrevole per la 
regolazione della messa a 
fuoco per massime presta-
zioni

• �Pulsante di cattura laterale 
per acquisizione di serie di 
quattro immagini 

• �Sistema d'illuminazione allo 
stato dell'arte costituito da 
4 LED

Prestazioni elevate
• �Attivazione della camera 

controllata automatica-
mente dal porta-manipolo 
e da un’interfaccia software 
sempre attiva

• �Il porta-manipolo può es-
sere montato praticamente 
ovunque ed è quindi sempre 
a portata di mano.

  PER INFORMAZIONI 
KaVo ITALIA
Via del Commercio 35
16167 Genova
www.kavo.it

Dai più potenza  
alla tua piezochirurgia 

DENTALICA s.p.a. | Via Rimini 22 | 20142 Milano
info@dentalica.com | www .dentalica.com

Potenza senza paragoni +50% 
Minima invasività 
Massima precisione 
Rapidità di esecuzione
Predicibilità dei risultati

Fissa subito il tuo 
appuntamento


